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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamowienia.

.Instalacje elektryczne — ZADANIE NR 1 — REMONT ZABCZA SALI NR 20”

1.2. Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpsymagania dotycgce wykonania

i odbioru robét elektrycznych ..

Wymagania ogolne natg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
specyfikacjami technicznymi:

ST- 00 - WYMAGANIA OGOLNE

ST- 01 - INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Wszelkie roboty ujte w specyfikacji natey wykona w oparciu o aktualne obogaujace
normy

i przepisy, nawet i w niniejszej specyfikacji nie zostaty przywotane

1.3. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowégzDokumentow Przetargowych

i Kontraktowych, nalgy ja stosowad przy zlecaniu i realizacji robot wyszczegolnionych
w podpunkcie 1.2.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot, informacje o terenie budowy.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodido

z dokumentagj projektows, specyfikacj techniczg i poleceniami inspektora nadzoru.
1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy, w terminie umownym przeka Wykonawcy teren budowy wraz

z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi madistracyjnymi, przekze dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekioea komplety specyfikacji
technicznej.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia

i dokumenty:

1.4.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowe] zamieszezenDokumentach Przetargowych
- specyfikag technicza,

- przedmiary robot,



- opisy techniczne,

- podstawowe rysunki.

1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora aogt przekazana Wykonawcy po
przyznaniu kontraktu. Wykonawca otrzyma od Zamaywego dwa egzemplarze kompletnej
Dokumentacji Projektowe.

1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, kid/ykonawca opracuje we wkasnym zakresie
w ramach ceny kontraktowej:

- projekt organizacji i harmonogram robot,

- wybor materiatow,

- zakres i metodykprzeprowadzania prob i bada

1.4.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentacp Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczia diodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru wigrezes¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich gobowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mize wykorzystywa btedow lub opuszcaew Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadkabieznosci opis wymiarow
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkiboty i dostarczone materiatyda
zgodne z DokumentacpProjektowg i ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w
ST keda uwazane za wartixi docelowe, od ktorych dopuszczalneosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw relyow musz byc¢ jednorodne i
wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie rpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z Dokumentadprojektovg
lub ST, i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu zamowienia, to takie materiaggd
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania, zabezpieczenia placu budowy

w okresie realizacji kontraktwzalo zak@czenia i odbioru ostatecznego robot. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegglodyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktu. Wykonawca dostarczy, zainstalujedzie utrzymywa tymczasowe
zabezpieczenia niegthhe do ochrony robot oraz wygodiytkownika.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.



Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie wykonywania robot
instalacyjnych Wykonawcachzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu
stosowanie gido przepisow i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie i

wokot terenu budowy oraztizie unik& uszkodzeé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi
uzytkownika, a wynikajcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasugie do tych wymaga bedzie miat szczegdéiny
wzglad na:

- lokalizacg magazynow,

- sSrodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscig powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwpaeniowej. Bdzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na
terenie budowy i magazynach. Materiaty tatwopaless lsktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedegesh osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaigrem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.4.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
budowy. Wykonawca zapewni vl@we oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzea w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMgjkonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanyeéktkownikow oraz kdzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonaniu naprévykonawca bdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkaa instalacji | uggdzen
wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przea@pcego.

1.4.8 Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepisow dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokod Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz

nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawcatizie prowadzit roboty



elektryczne zgodnie z instrulgdpezpiecznej pracy przy wdzeniach elektrycznych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadmdwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie ig
uwzgkdnione w cenie kontraktu.

1.4.9 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpaecia do daty wydania potwierdzenia zakaenia przez
Inspektora nadzoru. — ostatecznego odbioru.

1.4.10 Réwnowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotang konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia
majy materiaty, wyposgenie, sprzt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadan
roboty, lzda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegiania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie p@stanowiono inaczej.

Rd&znice pom¢dzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonamniqrzedi@one co najmniej na 28 dni przed glat
oczekiwanego przez Wykonagzatwierdzenia ich przez Inspektora nadzoru. W gaku,
kiedy zaproponowane zmiany nie zapewniggsadniczo rownego lub wgzego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje gdo norm powotanych w dokumentach.

1.5. Nazwy i kody dla zakresu robot elektrycznych.

Zakres przedmiotu niniejszej specyfikacji techngjasbejmuje nagpujace nazwy i

kody:

CPV 45300000-0 Budowlane prace instalacyjne

CPV 45310000-3 Prace dotyce wykonywania instalacji elektrycznych

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania ejektrego

CPV 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji eleknych

CPV 45317300-5 Instalowanie elektrycznychadzn rozdzielczych

1.6. Okreslenia podstawowe, definicje.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji techniczi®}) s zgodne z okrdeniami
podanymi poniej:

Specyfikacja techniczna - dokument zawigegjzespo6t cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych, jakai,

wymogow bezpieczestwa, wielkdci charakterystycznych a tad co do nazewnictwa,



symboliki, znakow charakterystycznych sposobow ozaaia, metod bada préb oraz
odbiorow i rozliczé.

Aprobata techniczna - dokument stwierdzgjprzydatné¢ dane wyrobu do okénego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzie® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada dla potwierdzenia tych wymaga

Deklaracja zgodrimi - dokument w formie @wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzagcy zgodnac¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikat¢gchniczi dla danego materiatu lub wyrobu.
Certyfikat zgodnéci - dokument wydany przez uposvaong jednostk badagca
(certyfikujaca),stwierdzajcy zgodné¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub spd@di techniczg dla badanego
materiatu lub wyrobu.

Cz¢$¢ czynna - przewadd lub inny element przewgmyz wchodacy w skitad instalaci
elektrycznej lub urgdzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalelgktrycznej mae
by¢ pod napgciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnegodmady ochronne PE i PEN
nie § Czs$cCig czynry).

Polczenia wyréwnawcze - elektryczne gotenie czsci przewodzacych dosgpnych lub
obcych w celu wyréwnania potencjatu.

Kable i przewody - materiaty stace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzt instalacyjny do kabli i przewodow - zespot maa&w dodatkowych, stosowanych
przy uktadaniu przewodow, utatwigy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczapy przed uszkodzeniami, wytycaay trasy cagow réwnolegtych przewodow
itp.

Grupy materiatéw stanoggcych osprzt instalacyjny do kabli i przewodow:

- przepusty kablowe i ostony kradzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaly i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

- systemy mocuge,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncowki kablowe, zaciski i konektory,



- pozostaty ospkt (oznaczniki przewodow, linki rsae i systemy naggowe, dtawice,
ztaczkii szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie gdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaez
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rad2ub wykorzystania energii
elektrycznej. Odbiorniki energii elektrycznej - gazenia przeznaczone do przetwarzania
energii elektrycznej w inpforme energii §wiatto, ciepto, energimechaniczaitp.).

Klasa ochronngi - umowne oznaczenie, oklgjace maliwosci ochronne urgdzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy begpmnim dotyku.

Oprawa @wietleniowa ( elektryczna ) - kompletne gazenie stidgce do przymocowania

i polaczenia z instalagjelektryczm jednego lub kilkuzrédetswiatta, ochronyzrédet
swiattaprzed wptywami zewgtrznymi i ochronysrodowiska przed szkodliwym dziataniem
zrodtaswiatta a take do uzyskania odpowiednich parametivietinych ( bryta
fotometryczna, iluminacja ), utatwia wgwe umiejscowienie i bezpieczmvymiare zrodet
Swiatta, tworzy estetyczne formy wymagane dla dartgga pomieszczenia. Elementami
dodatkowymi g ostony lub elementy ukierunkowarieddetswiatta w formie : klosza,
odbhsnika, rastra, alvaru.

Stopier ochrony IP - okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow instalacji elektrycznej orazegatprzedostaniemesciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a kdapewnia odpowiednia obudowa.
Obwadd instalacji elektrycznej - zespot elementowgpmonych pérednio lub bezpaednio
zezrodiem energii elektrycznej za pomaochronionego przed przgeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiedniogppbnych przewoddéw elektrycznych. W skiad
obwodu elektrycznego wchoglprzewody pod napciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, steicze i
sygnalizacyjne, zwizane z danym punktem zasilania w engfgabezpieczeniem).
Przygotowanie podi@ - zespot czynrigi wykonywanych przed zamocowaniem osfuiz
instalacyjnego, ugdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektryggzoktadaniem kabli
i przewoddw majcy na celu zapewnienie mawosci ich zamocowania zgodnie z

dokumentag;;

1.5.1.Do prac przygotowawczych tu zaliczarsastpujace grupy Czynnsei:
- Wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych epizelotowych,
- Kucie bruzd i wek,

- Osadzanie kotkdw w podia, w tym ich wstrzeliwanie,



- Montazu uchwytéw do rur i przewodow,

- Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, ifestf wiagzkowych,
szynoprzewodéw,

- Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- Oczyszczenie podia - przygotowanie do klejenia.

1.7. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodido

z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1.Zr6dta uzyskiwania materiatéw i wyrobow.

Wszystkie materiaty i wyroby stosowane przy wykoaywwu robot elektrycznych musgz
by¢ nowe i nieaywane. Materiaty mugzby¢ w gatunkach na bigco produkowanych i
odpowiadé normom i przepisom wymienionym w specyfikacji orelz najnowszym
wersjom tu

nie wymienionym.

Wykonawca nie zigy zamowié na materiaty i wyroby w jakiejkolwiek firmie bez
wczesniejszego uzyskania zgody Inspektora nadzoru wzgknesie. Wykonawca przedstawi
odpowiednigswiadectwa, w tym certyfikaty dopuszczeg do stosowania w budownictwie,
do

zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonavecka pnspektorowi nadzoru nagw
producentow, od ktorych proponuje zakupiateriaty, surowce czy wdzenia. Lista
materiatdw, wyrobdéw i urdzen dla ktérych konieczna jest identyfikacja produeent

musi by zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie pegti
robét. W przypadku, gdy Wykonawcadzie pragnt dokon& zmian dostawcy materiatow w
stosunku do listy, winien wowczas powiaddérispektora nadzoru o sugerowanych
zmianach, uzyskagego akceptagjoraz powinien pokryydodatkowy koszt tego rodzaju
zmian, wynikty po

stronie Inspektora nadzoru w rezultacie ich wprazesib.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jak@iowym zostan przez Wykonawg



wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem.
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zaydeczeniem, zachowaty swgpkosé

i wkasciwos¢ do robot i byty dospne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsce czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy,
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglopazliwo$¢ wariantowego

zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania kordgetrodzaju materiatu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zmieniony bez zgody Inspektora
nadzoru.

2.5. Terminy dostaw.

Wykonawca zadba o to, aby dostawa catlego matdrndduzharmonizowana z pepem
robo6t i zamowiona z wyprzedzeniem, gwaragtyin terminowe zakiczenie robot.
Dostawcy materiatowdula odpowiedzialni przed Wykonawgca ich dostawy majspetnia
wszystkie wiaciwe wytyczne.

3. SPRZAT.

3.1. Ogolne zasady eksploatacji spet.

Wszystkie urzgdzenia stosowane przy wykonywaniu robot musg sprawne.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonanych robot. Spez uzywany do robét powinien lgy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnieniasfdkub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidonbBpektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Bdzie spetniat normy ochrorniyodowiska i przepisy

dotyczce jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzapie



dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.Z#i Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdmazliwos¢
wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzysga akceptaejprzed ayciem
sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Inspektora nadzoru, niezemby pazniej zmieniony
bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakgé wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportudnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniémspektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigospetnid wymagania dotyege

przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusngzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragénie z umoworaz za jak&t
zastosowanych materiatéw i wykonanych robét, zazgbdnd¢ z Dokumentagj Projektovs,
wymaganiami ST, programem zapewnienia §@kqorojektu organizacji rob6t oraz
poleceniami Inspektora nadzoru. Decyzje Inspektadzoru dotycze akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robéddpoparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i STakie w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyaz realizacji robot ¢ulg wykonywane przez Wykonawc
nie p&niej niz w czasie przez niego wytyczonym, podamrpwstrzymania robot. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej syfjiponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci.

Do obowipzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru program zapewnieniagf@ke ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robét zgodnie z Dokument&epjektovy.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&



- organizagj wykonania robot, w tym termin i sposéb prowadzenlaot,

- organizacja ruchu na budowie,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowac¢ robot,

- system proponowanej kontroli i sterowania jadi® wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposo6b i proceddibada prowadzonych podczas dostaw materiatow i wykonyavan
poszczegolnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscig
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s3 okreslone w ST. W
przypadku gdy nie zostaty one tam ckoae, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umgw

Inspektor nadzoruddzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczcych urzdzea, sprztu, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedocygniecia te kzda tak powane,ze mog wptynaé¢ ujemnie na wynik bada
Inspektor nadzoru natychmiast wstrzynigaie do robot materiatow i dopdi je do wytku
dopiero wtedy, gdy niedaggniecia Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké&t tych materiatow. Wszystkie koszty zwwane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatéw i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge

z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badl&vykonawca powiadomi Inspektora nadzoru



0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru i bad®o wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspnie wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie pdniej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzeetitug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Do celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru jest uprawgio

do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badamateriatéw wrédta ich wytwarzania,
i zapewniona mudulzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wykoy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadayj certyfikat na znak bezpiears#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodgdz
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych
oraz wigciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. Posiadaj deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polsky Normg lub

- aprobaj techniczig w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowioraisRie]

Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1, i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatdw, dla ktorych w/w dokumengywg/magane przez ST, k@da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeads
dostarczone przez Wykonagvimspektorowi nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktie
spetniaj tych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

1. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument pozwgahana rozliczenie faktycznego pegst
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robdéprowadza siw sposob caigty
w jednostkach przgtych w przedmiarze i wpisujeesilo Rejestru obmiardéw.

2. Dokumenty laboratoryjne — dzienniki laboratogyjdeklaracje zgodioi lub certyfikaty

zgodndci materiatow, orzeczenia o jad@ materiatow i kontrolne wyniki bada



Wykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakgci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot.

3. Pozostate dokumenty budowy — do dokumentow bydwalicza s, oprécz
wymienionych w pkt 1-3 nagbujagce dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustate

- korespondengjna budowie.

6.9. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie

z Dokumentagj Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaaunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekttub przeoczenie
(opuszczenie) w ikxi robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdrigziej w ST nie
zwalnia wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich robét. 8dne dane zostgn
poprawione wg ustatelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robéktzie
przeprowadzony z estascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub

w innym czasie ok&onym w umowie.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow.

Zasady okréania ilosci robot podaneasw odpowiednich ST i KNR-ach oraz KNNRach.
Jednostki obmiaru powinny Bygodne z jednostkami okstenymi w Dokumentacji
Projektowej

I kosztorysowej.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgatab

zaakceptowane przez Inspektora nadzorugdienia i sprgt pomiarowy zostandostarczone



przez Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestacyjnych, to
Wykonawca

bedzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:

- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

- odbiorowi pogwrancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie
wykonywanych robét oraz ikgi tych robot, ktére w dalszym procesie realizatgigap
zakryciu.

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urrwviajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez haarmoavogolnego pogbu robot.
Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzodhid® bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pMiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora radz

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstaai@imentow
w konfrontacji z DokumentagjProjektovg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujestdla zakresu robot okilmnego w dokumentach umownych
wg zasad i jak przy odbiorze ostatecznym robot.i@dldokonuje Inspektor nadzoru.
8.4. Odbidr ostateczny (kécowy).

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny robo6t polega na finalnej ocengezywistego wykonania robét

w odniesieniu do zakresu (§lo)oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowé®



do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwvpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem ndgrpie o tym fakcie Inspektora nadzoru..

Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicnd dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakenia roboét i przycia dokumentéw, o ktdrych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaapopez Zamawiagego w obecriei
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny jaiaowe]
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikéw bafiapomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z DokumentadpProjektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow eiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupedoigih i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot pop@wych lub robét uzupetniagych
w poszczegolnych elementach, komisja przerwie semjyandci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzeniazokmenisg, ze jaka¢ wykonywanych
robét w poszczegoélnych asortymentach nieznaczreegd od wymaganej Dokumentac]
Projektowg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejgaeartaé¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznegafkave).

Podstawowym dokumentem jest protokoét odbioru ostatego robot, spogdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavgiegggo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowpzany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj powykonawc3, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robét.

- Szczegobtowe specyfikacje techniczne.

- Dziennik budowy i rejestr obmiaréw.

- Wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflazgodne z ST i programem zapewnienia
jakaosci.

- Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow, certyfikaty

na znak bezpiecastwa zgodnie z ST i programem zapewnieniagjako

- Rysunki (dokumentacja) na wykonanie robo6t towazzgych oraz protokoty odbioru

i przekazania tych robot wdeicielom urzdzen.



W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie lxda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszgstkiradzone przez komigjroboty
poprawkowe lub uzupetnige zostas zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego. Termin wykonania robot poprawkowych i uzuggdaych wyznaczy
komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawigzanych z usugciem

wad, ktore ujawni sie w okresie gwarancyjnym ¢kojmi.

Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Zasady ogodlne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk
obmiaru, ustalomndla danej pozycji przedmiaru. Dla pozycji przedmvwaych wycenionych
ryczattowo, podstawptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagwy dane;j
pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji pmaedowej gdzie uwzgednia
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej
roboty w ST i w Dokumentacji Projektowej.

Podstaw zaptaty czsciowej jest zakres robot wykonany w migsi lub w innym ustalonym
z Inspektorem nadzoru przedziale czasowym. Do esgngstkowych nie natg wlicza
podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne ST.

Koszt dostosowaniagivymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki oktene w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione
w przedmiarze.

9.3. Odjazdy, przejazdy o organizacja ruchu.

Koszt objazdow, przejazdow i organizacji ruchu ppnd'ykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Dokumentacja projektowa.

1. Projekt budowlany .

10.2. Ustawy.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane {(IDZZ 2000r. Nr 106 poz. 1126,



Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001r. NioZ. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110
poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 154 poz. 1800 oraz z 2002r. Nr 74
poz. 676 oraz z 2003r. Nr 80 poz. 718).

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach id@Dz. U. Nr 92, poz. 881).

3. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie @vzeozarowej (jednolity tekst Dz.
U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

4. Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze tezhgm (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z p&n. zm.).

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochréneglowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z pégn.zm.).

7. Ustawa z dnia 21.03.1985r. o drogach publicznych (ID Z 2000r. Nr 71 poz. 838

z p&niejszymi zmianami).

10.3. Rozporadzenia.

1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie systeméw
oceny zgodnéxi wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanékowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie okrdenia
polskich jednostek organizacyjnych upanesmnych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trylbuudzielania, uchylania lub zmiany
(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

3. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dagawrze&nia 1997 r. -

w sprawie ogolnych przepiséw bezpietzigva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bvdaych (Dz. U. Nr 47,
poz. 401).

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. - w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiarstea

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. - w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrémmkcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202, poz. 2072).

7.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02 r. - w sprawie



sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych oraz @mognakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 r. - zmieniajce
rozporzdzenie w sprawie dziennika budowy, mantarozbiérki, tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zamaw4apgo dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST- 01

Instalacje elektryczne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsTwymagania dotycgce wykonania
i odbioru robét instalacji elektrycznych wewgtrenych.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument rmetwy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznej datyprowadzenia robét elektrycznych
wewretrznych..

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.7
2. MATERIALY | WYROBY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw i wyrobow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow i wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowa
podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rozdzielnia, tablica i zicze kablowe.

Dla wykonania tablicy gtdwnej TG i tablic rozdzieich TE-1, TE-2, TE-3, TE-4 nale
stosowa obudowy typowe (np. Sypniewski, Legrand) wedtugmardw i stopnia ochrony
oznaczonej na schemacie ideowym.

2.3. Kable i przewody.

Dla wykonania wewgtrznej linii zasilagcej tablice naley stosowaé kable o nagiciu
0,6/1 kV oraz przewody o nagiu 750V nasipujacych typow:

- przewod YDYzo 5x10 mm\2.



Przewody dla instalacjiswietleniowej, gniazd wtyczkowych, obwodéw sterovayich
nalezy

stosowa typu YDYzo ptaskie i okggte zzyta ochronm o napgciu 300/500V:

- przewod YDYzo 3x1,5 mm\2,

- przewod YDYzo 3x2,5 mm\2,

- przewod YDYz0 4x1,5 mm\2,

- przewdd HDGs 3x1,5 mm\2 (E30, przewdd sterownfmzycisku przeciwpgarowego
WPP),

Przewdd dla instalacji pgt¢zen wyréwnawczych naley stosowa:

- przewod DY 4 mm\2,

- przewod LY 25 mm\2 750V.

Do uziemienia szyny wyréwnawczej najezastosowabednark ocynkowang 30x4 mm.
2.4. Osprat podtynkowy, hermetyczny i aparaty.

W instalacjach elektrycznych nalestosowa osprzt wedtug wskaza dokumentacji
projektowej:

2.4.1. Ospret podtynkowy:

- puszki z tworzywa kiacowa PK-60/1 pt. 250 V fi 60 IP 20,

- puszki z tworzywa PO-80 pt. 250 V fi 80 IP 20,

- ramka dla osprgu 1-modut. kwadratowa,

- ptytki tagczeniowe do puszek fi 80 4x2,5 mm\2,

- tgcznik podtynkowy klawiszowy — przycisk ,,dzwonek”A0250 V 1P44,

- tacznik podtynkowy klawiszowy 1-biegunowy 10A, 250 V,

- tacznik podtynkowy klawiszowy 1-biegunowy 10A, 250R44,

- tacznik podtynkowy klawiszowywiecznikowy 10A, 250 V,

- gniazda wtyczkowe podtynkowe 2P+N 10/16A 250 V,

- gniazda wtyczkowe podtynkowe 2P+N 10/16A 250 ¥4P

mocowanie przewodow dadznikow — samozaciskami&do gniazd wtyczkowych
zaciskami

gwintowanymi, 4czniki i gniazda zamocowav ramkach jednokrotnych.

2.4.2. Ospret hermetyczny:

- tacznik bryzgoszczelny klawiszowy schodowy 6A, 250 V,

- tacznik bryzgoszczelny klawiszowy krzgwy 6A, 250 V,

- odgatznik bryzgoszczelny 4x2,5 mm\2 nf.380 400V,



mocowanie przewodow dadznikow — samozaciskami gdo gniazd wtyczkowych
zaciskami

gwintowanymi.

2.4.3. Ospret do instalacji sterowniczej, dzwonkowej:

- przycisk przeciwpgarowy WPP wykonanie nt,

- dzwonek mieszkaniowy 230V,

mocowanie przewodow do osptu zaciskami gwintowanymi.

2.4.4. Ospret do pohczen:

- szyna wyrownawcza SW,

- obejmy z bednarki ocynkowanej 20x3 mm dogppé wyrOwnawczych,

- kotki rozporowe fi 71 10 mm,

- kotki kotwigce fi 10 mm,

- kotki rozporowe do ptyt gipsowych fi 10 mm,

- haczyki sufitowe,

- zfaczeswiecznikowe 3-biegunowe,

- opaski i oznaczniki kablowe,

- sruby, podktadki i nakgtki M8.

2.5. Oprawy Gwietleniowe.

W instalacjach elektrycznych najestosowd oprawy dwietleniowe wedtug wskaza
dokumentaciji projektowe;j:

2.6. Rury instalacyjne winidurowe, listwy elektroirstalacyjne.

Dla instalacji elektrycznych natg stosowa rury winidurowe karbowane i sztywne:
- rury winidurowe RVS 47 (wewgtrzne linie zasilace),

- rury winidurowe RVS 28 (instalacja p-paemiowa),

- rury karbowane RVKL 16 (instalacja p-paeaiowa),

- rury karbowane RVKLn 16 (instalacjdawietlenia).

2.7. Materiaty budowlane do zaprawiania bruzd.

Dla instalacji elektrycznych natg zastosowanastpujace materiaty budowlane:

- piasek do zapraw budowlanych,

- cement portlandzki zwykty bez dodatkéw ,25” i ,35

- wapno gaszone (ciasto wapienne).

2.8. Sktadowanie materiatow.

Wszystkie materiaty i wyroby natg uktada& wedtug poszczegdlnych grup, wiefiod

i gatunkow w sposob unatiwiajacy dosep do poszczegdlnych materiatdw.



2.9. Odbiér materiatow na budowie.

Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakgci, kartami
gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznegwstami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.

Dostarczone materiaty na miejsce budowy hnakprawdzé pod wzgédem kompletngci

i zgodndci z danymi producenta.

Nalezy przeprowad#i ogledziny dostarczonych materiatow. W razie stwierdaemad lub
powstania wtpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem naig podd& badaniom okrdonym
przez Inspektora nadzoru.

2.10. Jakaé¢ materiatow.

Wszystkie elementy sktadowe instalacji elektrycangowinny pod wzgidem jakdci
spetni& wymagania podane w odpowiednich aktach normatyinposiada odpowiednie
certyfikaty. Zgodnie z tymi wymaganiami, przewodaible, osprat podtynkowy i
hermetyczny,

oprawy éwietleniowe, rury instalacyjne, listwy powinny ¢gdizy innymi spetnié nastpujace
warunki:

- nie powinny mié widocznych uszkodzeizolacji i obudowy, wgnieag pekniec,

- powinny by fabrycznie oznakowane rodzajem materiatu, rggmducenta,

- powinny by oznaczony szeregrednica, przekroj,

- powinny by oznakowane datprodukcji, obowazujaca norm.

3. SPTRZET.

Do wykonania zamierzeinwestycyjnych wymagany jest negtijacy sprz:t:

- samochod dostawczy 0,9t,

- samochdod skrzyniowy o tadowsed 5t,

- betoniarka wolnospadowa elektr. o pojesuad.50 dma3,

- elektronarzdzia i pozostaty niezfany sprzt techniczny.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST- 00 ,Wymagania ogolné™4pk.
4.2. Transport kabli.

Kable winny by transportowane nawigte na lgbny kablowe na specjalnej przyczepie
do przewaenia kabli. Dopuszczaesiransportowaniedibnéw kablowych na samochodzie
skrzyniowym ustawionych pionowo na kredeiach tarcz. Bony winny by w sposob pewny

zabezpieczone przed przetaczaniggn&atadunek i wytadunek kabli winien bprowadzony



zurawiem samochodowym. Dopuszczatskze transportowanie kabli w &rkach przy
zachowaniu odpowiedniéfednicy kregu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST- 00 ,Wgenéa ogoélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

5.2.1. Wykonanie i zaprawianie bruztepych otworow, wek do osprztu:

Podstaw wytyczenia tras przewodow i kabli oraz rur instgjaych stanowi
Dokumentacja Projektowa i ST. Po wykonaniu mectarggo kucia bruzd i otworow nale
sprawdz¢ wymiary. Przy skrzzowaniu s¢ trasy przewoddw i rur z innymi instalacjami
(wodnymi) naley wyku¢ bruza: tak gkboka, by zachowé odstp nie mniejszy i 5 cm.
Bruzdy powinny by tak gkbokie, by rury wzadnym przypadku nie wystawaty ponad
powierzchn¢ surowego muru wcej niz o 5 mm. Trasy bruzd dla rurek i przewodow nie
mog by¢ ukasne, lecz rownolegte do kradzi scian i stropow.

5.2.2. Przéjcia przez stropydciany.

Przegcia przez stropydciany winny spetni@nastpujace wymagania:

- wszystkie przécia obwodow instalacji elektrycznej muydzy¢ chronione przed
uszkodzeniami,

- przegcia naley wykona w przepustach rurowych.

5.2.3. Monta konstrukcji wsporczych i uchwytéw.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do nagmtinstalacji i aparatow,

powinny by zamocowane do podta w sposoéb trwaty, uwzgdniajgcy warunki
technologiczne.

5.3. Roboty montaowe.

5.3.1. Monta przewodow, kabli, rur instalacyjnych:

Rury naley instalow& w przygotowanych wczaiej bruzdach mocuag¢ je w odsg¢pach
okoto 1 m drutem, za pomggwazdzi lub ,fastrygowd” gipsem. W przestrzeni nad stropem
z ptyt GK jak te w stupach betonowych, rury karbowane naglektada mocupc je do
poditaza lub konstrukcji paskami. Po @eniu rur bruzdy naley wypetnic zaprawg
cementowo-wapiery Przewody mocuje siw uprzednio wykonanych bruzdach podobnie jak
rury lub za pomagdrobnych uchwytéw. Przewody podtynkowe myuby¢ utozone ptasko
na catej dtugéci, Wymagana grulde tynku nad przewodami minimum 5 mm.



W zainstalowane rury natg wciggna¢ odpowiednie przewody i kable po odmierzeniu,
ucieciu i sprawdzeniu ggtosci kazdego odcinka. Po ukeniu przewoddw i kabli naky
wprowadzé koncowki do puszek, tablic rozdzielczych i aparatury.

5.3.2. Monta osprztu elektrycznego, oprawswietleniowych i obuddw.

Sprzt, osprzt elektryczny, oprawy avietleniowe i uradzenia (obudowy) nahy

mocowa do podiaa w sposéb trwaly, zapewriay mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do
mocowania mogstwzy¢ odpowiednie konstrukcje wsporcze, konsolki osadasrpodiau
oraz kotki rozporowe lub kotwce. Osprzt podtynkowy (puszki) i hermetyczny naje
mocowa do podiaa przez gipsowanie z wyrownaniem pa@toPrzewody nalg podhczye
po uprzednim przedzwonieniu w sposoéb trwaty dostaii srubowych ospretu i aparatury,
nalezy podgczy¢ przewod ochronny. Oprawy po rozpakowaniu i oczgsnaal naley
sprawdzé przed zainstalowaniem przez zadaiezrodtaswiatta. Po zabudowaniu
zamontowa dodatkowe detale jak klosze, oddiki, rastry.

5.3.3. Monta instalacji przeciwporaeniowej.

Od rozdziatu instalagjtrojfazowg wykona jako 5-przewodow, a instalagj 1-fazowg jako 3-
przewodovy. Do gtdwnej szyny uziemiggej zgodnie z PN-IEC 60364-5-54 nale
przylaczyc:

- przewody uziemiage

- polgczenia wyréwnawcze

- przewody ochronne

Polczenie przewodu uziemiggego powinno znajdowssie przy szynie w celu uniiwienia
wykonania pomiaréw rezystancji uziemid’ogczenia wyréwnawcze gtdwne wykaha
stosujc przewdd LY 25 mm\2, ktérym pgdzy¢ nalery wszystkie metalowe exci jak
wodochg, elementy konstrukcyjne itp. W pomieszczeniad)jaonych mieszka nalezy
wykona& pofgczenia wyrbwnawcze miejscowe przewodem DY 4 mmiigd2enie szyny
wyréwnawczej z uziomem nadg wykona bednarl uziemiajca nascianie budynku.
Bednark ukfad& nalery na wspornikach z uchwytem Bezbowym osadzonych w podio.
5.5. Roboty pomiarowe (préby pomontaowe).

Roboty pomiarowe naky wykon& przyrzzdami atestowanymi w zakresie prac
pomiarowych okrdonych w rozdz. 6.2

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.



6.2.1. Badania przed przypteniem do robot:

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdrzadania cigtosci
przewodow i kabli.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot:

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot

w zakresie i z agstotliwosciag okreslong w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Inspektora
nadzoru. W szczegé6ldo kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie wymiaréw przy robotach przygotowawbzy

- sprawdzenie ggtosci przewodéw i kabli po utgeniu,

- przedzwonienie instalacji pod wzdem zgodnéci wykonania.

6.2.3. Badania i prGby po motita

Po zakaczeniu robot naley wykona: proby po montau obejmugce badania i

pomiary wszystkich wybudowanych instalacji. Zakpesistawowych préb obejmuije:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryegn

- pomiar rezystancji izolacji przewoddéw sterowniclay

- pomiar skuteczri@i ochrony przeciwpotaniowej instalacji elektrycznej,

- pomiar uziemienia i ggtosci polgczen wyréwnawczych,

- badanie wygcznikéw r&znicowo-pgdowych.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST- 00 ,Wymegagolne” pkt 7.1

Jednostlk obmiarowg jest 1 metr utgenia kabli, przewodow lub rur instalacyjnych cztéiw
elektroinstalacyjnych, Zadla opraw éwietleniowych, osprgu, uchwytéw i konstrukcji 1 szt.
lub 1 komplet.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektovg, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6.2
daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét ulegagych zakryciu umgiwia ocere prawidtowaci montau

i wykonania. Powinien hiyprzeprowadzony komisyjnie, w obedoolnspektora nadzoru

i uzytkownika. Z odbioru robot ulegggych zakryciu naley sporadzi¢c protokot.



Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- utozenie przewodow podtynkowych,

- utozenie rur instalacyjnych pod tynkiem.

8.3. Odbidr techniczny kacowy.

Odbior techniczny kicowy jest to odbidr instalacji po zakzeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Przy odbiorzéckovym wymagane jest przedienie
nastpujacych dokumentow:

- wszystkich dokumentéw odsmie odbioru robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- wszystkich protokotéw bada prob po montau,

- Swiadectw jakéci wydanych przez dostawcow materiatow i wyrobéw,

Przy odbiorze kacowym naley sprawdzé:

- zgodnd¢ wykonania instalacji z Dokumentgdprojektowg oraz ewentualnymi
zapisami w dzienniku budowy dotygzy/mi zmian i odsfpstw od Dokumentaciji
Projektowej,

- aktualnd¢ Dokumentaciji Projektowej i czy wprowadzono wszistkmiany

i uzupetnienia,

- protokoty bada i prob pomontaowych.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.

Ogolne zasady ptat§o podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwjzane podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 10.

10.1. Normy i inne dokumenty:

1. PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne linie kal@oRrzepisy budowy.

2. NSEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizaciijnie kablowe. Projektowanie
i budowa.

3. PN-EN 60598-2-3-2002 Oprawywaietleniowe-Wymagania szczegétowe-Oprawy
oswietleniowe drogowe i uliczne.

4. PN-EN60598-2-3:2002 (EN 60598-2-3:1997) PN-EN®1:2001 (EN60598-
1:2000+A11:2000) — Wymagania bezpietzteva dla opraw @vietleniowych.

5. PN-87/B-01100 Piasek zwykty.

6. PN-ICE 60364-4-41:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnieni bezpieczgtwa. Ochrona przeciwpam@iowa.

7. PN-ICE 60364-4-43 Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed ggtem przefzeniowym.



8. PN-IEC 60364-4-46 Instalacje w obiektach budomtdn. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Odtaczanie izolacyjnegdzenie.

9. PN-ICE 60364-4-47:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieadmdwa. Stosowanigrodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Postanowienia ogolriérodki ochrony przed pozaniem psdem
elektrycznym.

10. PN-IEC 60364-4-473 Instalacje w obiektach budowch. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

11. PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budowth. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgcgeniowa i sterownicza.

12. PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach bud@myth. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

13. PN-EN 12464-$wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ | - Miejsca
pracy we waetrzu.

14. PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczrnabiektach budowlanych. Dobér
i montaz wyposaenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pradowa dtugotrwata przewodow.
15. PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach bu@dowth. Dobdér i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiecste/a.

16. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektrycznebrektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.

17. PN-87/E-90054 Przewody jediytowe o izolacji polwinitowe;j.

18. PN-74/E-90066 Przewody wieigowe o wspdlnej izolacji polwinitowej.

19. PN-EN 1838 Zastosowanigwetlenia. Gwietlenie awaryjne.

20. Dz.U. nr 169 z 2003r Rozpadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej

z dnia 26.09.1997r dotygee ogolnych przepisow bezpieéséwva i higieny pracy.



